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“九”“天”牵手
神九天宫首次载人自动交会对接顺利完成

据新华社北京6月18日电
搭载着3位航天员的神舟九

号飞船18日下午与在轨运行的
天宫一号目标飞行器顺利“牵
手”，首次载人自动交会对接顺
利完成。

16日傍晚发射的神舟九号
飞船于当日18时47分准确进入预
定轨道后，经过北京航天飞行控
制中心4次轨道控制，于18日中午
抵达距天宫一号后下方52公里
处，与天宫一号建立稳定的空空

通信链路，开始自主导航。
在经历了寻的、接近和平

移靠拢三个阶段，分别在5公
里、400米、140米、30米四个停
泊点进行停泊之后，神舟九号
飞船以0 . 2米/秒的相对速度沿
直线缓缓接近天宫一号目标飞
行器。

14时07分许，神舟九号与
天宫一号对接环刚一接触，飞
船尾部4台发动机随即点火，将
飞船轻轻推进天宫怀抱。不到8

分钟，对接机构先后完成捕获、
缓冲、拉近和锁紧4个过程。神
舟九号和天宫一号实现刚性连
接，组合体以7 . 8公里/秒的速
度绕地球飞行。

自动交会对接过程中，飞
船上景海鹏、刘旺、刘洋表情轻
松、状态良好，不时向地面报告
飞船状态。在组合体飞行期间，
他们将通过对接通道从飞船进
入天宫一号实验舱，开展科学
实验、技术试验等活动。

比预计减少一次变轨
据新华社北京6月18日电 由于科技

人员的精测妙控，神舟九号飞船在与天宫
一号交会对接前原定实施5次变轨，实际只
实施4次就被准确导引至天宫一号后下方
52公里处的交会对接入口。

据北京航天飞行控制中心研究员唐歌
实介绍，中心通过精密定轨和精确轨控效

果标定，研究分析认为第5圈和第19圈轨道
控制将对轨道面产生一个固定偏差，因此
可以利用这个偏差，来替代第13圈的轨道
面修正，从而取消原来设计的轨道面修正
控制，将原来设计的5次变轨减为4次，在简
化飞行控制操作的同时，也提高了航天员
和飞行控制的安全性与可靠性。
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此次对接在阳照区进行
据新华社北京6月18日电 北京航天飞

行控制中心副主任麻永平18日在接受新华
社记者采访时，详细介绍了神九与天宫一号
自动交会对接和神八对接的四个不同点。

——— 飞船手动控制系统首次加电。这
是神九飞船与天宫一号自动交会对接的一
项重要备份手段。在自动交会对接过程中，
如果出现异常情况，可以由航天员实施手
动对接或撤离。

——— 对接在阳照区进行。神九飞船
从400米停泊点到对接接触全过程均在阳

照区内进行。这将进一步考验光学测量
设备在强光照条件下的测量精度和抗光
干扰能力。

——— 航天员首次进入天宫一号。这次
任务中，神九飞船将与天宫一号实现空间
连通；航天员将首次进入在轨的天宫一号
驻留，并开展空间科学应用与试验。

——— 应急手段进一步完善。与首次无
人交会对接任务相比，增加了50多种应急
交会对接模式，进一步提高应急情况下成
功实施自动对接的可靠性。
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